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Themenbereich 

Winkelfunktionen, Parameterform der Kreisgleichung 

Ziele vorhandene Ausarbeitungen 

• Demonstration von Bewegungen mit Hilfe der 
Parameterdarstellung von Funktionen 

TI-92 (A0510a) 

Analoge Aufgabenstellungen – Übungsbeispiele  

Lehrplanbezug (Österreich): 6. Klasse 

Quelle: Dr. Thomas Himmelbauer 

 
 

Kreisbewegung 
 
Angabe: 
Zwei Körper A und B bewegen sich auf Kreisbahnen um einen gemeinsamen Mittelpunkt. 

Bewegungsgleichung von A:
 ⋅  =    ⋅ 
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Bewegungsgleichung von B: 
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 ⋅  =    ⋅ 
 

Zum Zeitpunkt 
4

t
π=  soll vom Körper A aus ein Körper C mit konstanter Geschwindigkeit v = 0,6 m/s auf geradliniger 

Bahn zum Körper B geschickt werden. 
 
Fragen: 
1)  Berechne alle (möglichen) Richtungen für die Bahn des Körpers C und die Orte und Zeiten des Eintreffens bei B! 
 
2)  Stelle die Bewegungen der drei Körper mit Hilfe der Parameterdarstellung von Funktionen dar! 
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Ausarbeitung (System: TI-92) 
 
ad 1) 
Zuerst werden die Bewegungsgleichungen der beiden Körper A und B definiert. Dann wird die Startzeit ts für den 
Körper C eingegeben und sein Starpunkt ps berechnet. 
Um die Position des Körpers C unabhängig von seiner Flugrichtung anzugeben, wählen wir eine Kreisgleichung um den 
Startpunkt ps mit einem Radius ( )v t ts⋅ − , der der vom Körper C zurückgelegten Strecke entspricht. 
 

  
 
Danach schneiden wir diese Kreisgleichung mit der Bewegungsgleichung des Körpers B. Die so entstandene Gleichung 
kann näherungsweise nach t gelöst werden.Von den 6 Lösungen kommen nur die drei positiven in Frage. 
 

  
 
Durch Einsetzen in die Bewegungsgleichung von Körper B erhalten wir die möglichen 3 Treffpunkte von B und C. 
 

  
 

 

 

 
ad 2)  
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